SL-M2806步机电机驱动器


性能特点

· 驱动两相双极型混合式步进电机

· 单电源供电，供电电压可达80VDC

· 采用双极型恒流驱动方式，极低的电源损耗，极高的开关效率

· 8档输出电流选择, 最大电流可达每相6A,适用不同型号的电机

· 8档细分可选,采用专用驱动控制芯片,具有可达256细分

· 具有过流、过热保护功能

· 具有脱机功能,可以在必要时关闭电机的输出电流

· 具有静止时电流自动减半功能

· 输入控制信号采用光电隔离,隔离外部噪声的干扰.

· 最高反应频`率可达200Kpps

· 高可靠性：采用多层板和表面贴封，功率器件留有足够裕量

· 应用领域

广泛应用于纺织绣花机械、数控机床、激光雕刻、绕线机械、包装印刷、绕线机械、舞台灯光、机器人、医疗设备、陶瓷机械、坐标测量仪器、XYZ三维工作台、标记机、雕刻机等行业领域。

· 性能参数

	供电电压
	24V～80V DC

	输出相电流
	2.0A～6.0A

	逻辑输入电流
	6～20mA

	冷却方式
	自然风冷

	使用场合
	避免金属粉尘，油雾及腐蚀性气体

	环境温度
	-15℃ ～ +45℃

	环境湿度
	85% 非冷凝

	过热保护温度
	65℃

	步进脉冲响应频率
	≤200Khz

	脉冲低电平
	≥2.5us

	尺寸
	140 x 95.7 x 52.5 

	重量
	0.7Kg


· 典型接线图

控制信号共阳极接线法
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注：1.当信号为5V时可以直接输入；信号为12V时，电阻R=1K；信号为24V时，电阻R=2.2K

2.当信号线较长或周围电气环境有干扰时，应使用屏蔽双绞线输入

· 拨码开关功能设定
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	位置
	ON
	OFF

	D1-D4
	细分设置

	D5
	动静态半流
	动态全流，静态自动半流

	D6-D8
	输出电流设置


动静态半流是指驱动器在有无脉冲输入时，输出电流都减少到额定值的60%。

动态全流是指驱动器在有脉冲输入时，输出电流等于额定设定电流值。
静态自动半流是指驱动器在100毫秒内无脉冲输入时，输出电流减少到额定值的60%，从而减少电机和驱动器的发热。

· 电流设定

	输出电流
	D6
	D7
	D8

	2.5A
	ON
	ON
	ON

	3.0A
	OFF
	ON
	ON

	3.5A
	ON
	OFF
	ON

	4.0A
	OFF
	OFF
	ON

	4.5A
	ON
	ON
	OFF

	5.0A
	OFF
	ON
	OFF

	5.5A
	ON
	OFF
	OFF

	6.0A
	OFF
	OFF
	OFF


· 细分设定

	D1
	D2
	D3
	D4
	细分
	步数(1.8º)/圈

	ON
	ON
	ON
	ON
	N
	N

	OFF
	ON
	ON
	ON
	2
	200

	ON
	OFF
	ON
	ON
	4
	800

	OFF
	OFF
	ON
	ON
	4
	800

	OFF
	ON
	OFF
	ON
	5
	1000

	ON
	ON
	OFF
	ON
	8
	1600

	OFF
	OFF
	OFF
	ON
	10
	2000

	ON
	OFF
	OFF
	ON
	16
	3200

	OFF
	ON
	ON
	OFF
	25
	5000

	ON
	ON
	ON
	OFF
	32
	6400

	OFF
	OFF
	ON
	OFF
	50
	10000

	ON
	OFF
	ON
	OFF
	64
	12800

	OFF
	ON
	OFF
	OFF
	100
	20000

	ON
	ON
	OFF
	OFF
	128
	25600

	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	200
	40000

	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	256
	51200


   *注：N，此参数无效

· 引脚说明


	信号
	功能

	P+/P-
	脉冲信号：脉冲上升沿有效；为了可靠响应，脉冲的低电平时间应大于 2.5us。

	D+/D-
	方向信号：控制方式为高/低电平信号；低电平或高电平时，电机会按照初始的方向旋转，当改变方向信号的电平，电机按初始方向的反方向旋转。为保证电机可靠响应，方向信号应先于脉冲信号至少 50us,电机的初始运行方向与电机的接线有关，互换任意一相绕组可以改变电机初始运行的方向。

	F+/F-
	脱机信号：控制方式为高/低电平信号；低电平时，驱动器处于脱机状态，不响应脉冲和方向信号，且电机无力矩输出；高电平时，驱动器处于正常工作状态。

	A+/A-
	电机A相，A+、A-互调可更换一次电机运转方向

	B+/B-
	电机B相，B+、B-互调可更换一次电机运转方向

	V-/V+
	直流电源输入，V-为电源地，V+为电源正极，最大电压80VDC


   *注：方向信号和脱机信号控制电平以“典型接线图”参准，即共阳极控制，改为共阴极控制，相应控制电平相反。

东莞智捷自动化设备有限公司   http;//wwww.dgzdh.com   tel:0769-22723100   
· 状态指示灯

READY:绿灯，驱动器准备就绪指示。驱动器工作正常时点亮。

ERROR:红灯，故障指示。和绿灯组合表示不同故障。

	绿灯
	红灯
	状态

	亮
	灭
	驱动器工作正常

	灭
	亮
	驱动器处于脱机状态

	亮
	亮
	过热报警，驱动器散热器温度>65℃

	灭
	灭
	驱动器工作不正常，需维修


· 输入信号波形时序
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P 步进脉冲信号

D 方向控制信号

M 脱机控制信号
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*注：1.为保证可靠响应，方向信号应至少先于脉冲信号

至少50us建立


 2.步进脉冲信号上升沿有效，为了可靠响应，脉冲

的低电平时间应 >2.5us。
· 电源供给

建议采用非稳压型直流电源供电，也可以采用变压器

降压+桥式整流+电容滤波供电，滤波电容取6800uF或10000uF，但应注意整流后电压纹波峰值不超过80V，避免电网波动超过驱动器电压工作范围。

采用非稳压电源时，电源电流输出能力应大于驱动器

设定输出驱动电流的60%；采用稳压电源时，应大于驱动器设定电流。 

· 外形及安装尺寸               单位：毫米(mm)
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