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MASTERDRIVES MC定位应用

MASTERDRIVES
驱动器的应用
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MASTERDRIVES MC类型

概述

Compact PLUS
紧凑加强型

Compact
紧凑型

Chassis
机架式
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Compact Plus型驱动器概览

Compact Plus型驱动器概览

X101 –数字量和模拟量输入/输出接口

连接PC或者OP的串行接口。
通过此接口可以使用S232
或USS协议建立与PC或
OP的连接。

X103 --

Slot C--

Slot B--

Slot A--用来安装通讯板或其它扩充板的
自由插槽。如，安装Profibus通
讯板CBP2。

用来安装通讯板或其它扩充板的
自由插槽。如，安装SIMOLINK
通讯板SLB2。

用来安装编码器适配板的自由插
槽。如，安装一块编码器适配板
SBM。

概述
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使用PC进行驱动器配置

DriveMonitor设置

MC的调试软件是DriveMonitor



Automation and Drives

东莞工程师
俱乐部

使用PC进行驱动器配置

DriveMonitor设置
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软件功能模块

软件功能

速度控制
器

t

速度 (v)

距离 (s)

t

加速度 (a)

t

PROFIBUS
接口

旋转变压器

Slot A

Slot B

Slot C

控制信号l 诊断信号 参数设定

位置控
制器

扭矩控制器

速度，位置控制

制动控制

输出

例：1FK7型伺服
电机带有
-内置旋转变压器
-制动闸

a*

加速度预控制

v*
速度预控制

自由功能模块

SIMOVERT MASTERDRIVES MC

s*

工艺软件 F01

-逻辑
-计算
-工艺控制器
-积分运算器
-斜坡函数发生器
-限幅器
-监视器
-计时器
-特征曲线发生器
-多路复合开关
-摇摆发生器
-凸轮序列发生器
-等等

简单定位

RDRU

v_soll

SETUP / POS

V , S

A

Up

Down

S
V
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BICO系统：自由功能模块

自由功能块

大约有240自由功能模块，包括大约有240自由功能模块，包括

...大约有80运算模块和控制环模块
(乘法器、除法器、加法器、减法器、限幅器、特征曲线模块、积分运算器、限
幅监视器、滤波单元等等)

...大约有80逻辑模块
(与/或单元、存储单元、定时单元等等)

... 复杂模块
(简单而且友好的斜坡函数发生器、工艺控制器、扫描信号发生器、软件计
数器等等)

...大约有50管理模块
(故障监控、固定设定点、数据传输等等)

变频器内部的PLC功能变频器内部的PLC功能

U952.63 = __   (20)
U065  (0)

B 1 = "Warnung A061"

U221  (1)
U950.78 = __  (20)

&
B

B0601B
B

.01

.02

.03

U951.04 = __  (20)

K0467K
U107 (0)

.01 y
K .02

x1 x2
100 %

⋅

x1
x2

200%

-200%

K0577x y

U381 (0)
B

Einfachhochl.geber setzen

U380 (0)
K

Rücklaufzeit
0,00...100,00
U383.02 (10,00)

Hochlaufzeit
0,00...100,00

U383.01 (10,00)

U382 (0)
K

Setzwert Einfachhochl.geber

U951.87  = __  (20)



Automation and Drives

东莞工程师
俱乐部

BICO工艺软件示例

BICO示例

* 通过模拟量输入端子或PROFIBUS设定速度给定值
* 通过端子来选择 (数字输入6)

.01

U176 (0) U950.86 = __  (20)

KK0526KK
U177 (0)

B

.02KK

0

1

B0020
Digitalinput 6

KK0011
Analoginput

P224.B (0)
KK

Q.1 n(Set-val)

KK3032
PROFIBUS +

+
– –

Nominall value analog signal switch Speedregulator
2.

3.

4.

5.

1.

参数设置： 从应用对象出发，哪里有要求就在哪里进行参数设置。

1.    P224.1 = 526 使用模拟信号开关进行附加速度值的设定操作
2.    U950.86 = 4 将模拟信号切换模块设为执行周期(3,2 ms)
3.    U176 = 20 通过输入端子6控制
4.    U177.1 = 11 输入1，模拟信号从输入端子来
5.    U177.2 = 3032 输入2 ，模拟信号从 Profibus KK3032来
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简单定位器

简单定位器

绝对位置和相对位置控制

带有电机编码器或机器编码器

组装和参考功能

不同模式之间的快速转换

使用过程数据(PZD)进行设定点的快速改变

软件限位开关

运转补偿

功 能

RDRU

v_set

SETUP / POS

V , S

A

Up

Down

S
V

定位
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简单定位器

简单定位器
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简单定位器

简单定位器
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简单定位器

简单定位器
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简单定位器

简单定位器
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MC的标定 Lu＝length unit

LU的标定
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MC的标定 Lu＝length unit

LU的标定

AVWF=实际值加权系数，如转换常数/系数
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编码器：电机旋转一周131072个脉冲[分辨率为2n（n＝17）]
如果减速箱的减速比为1：10，这个减速因素必须包含在计算之中。
131072×10＝1310720个脉冲转轴每一转
驱动轴（d）的直径是300.000mm
X＝d×π＝300mm×3.1415＝942.477mm
如下表示为：1LU＝1μm
因此，转轴（x）的周长为942477LU。

LU的标定

MC的标定 Lu＝length unit
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最大速度和加速度的标定

速度的标定

额定转速（U856）

U856额定转速=217× 0.71905288 [IBF]×3000 [rpm]  /1000= 282743.096 in 1000 LU/min
此值以1000LU/Min为单位，保留两位小数，其值为282743.09 [1000 LU/min]

额定转速P205=resolution x AVWF x reference speed x 10-3

额定转速的单位是1000 LU/MIN，参考转速单位是rpm。

额定加速度（U857）
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控制模式

控制模式
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设定值传递和模式管理

设定值传递

模式管理
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操作模式

回参考点

寻参模式

♦ REF_TYP = 0：动态参考点寻参

♦ REF_TYP = 1：固定参考点寻参
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操作模式

点动

点动的意思就是手动位置控制。
手动模式下（SETUP=1），轴的运动是受方向选择[D_FWD]和[D_BWD]的
控制，并且要设置加速度以及运动速度
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操作模式

定位


